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Obr, 12. Kotoucovd roziezdvaci pila typ PKSN 32 K.

A — C4steCné kinematické schéma, B — pohled na stroj; / — elektromotor pilového kotouce, 2 —
2lankovy posouvaci pds, 3 — elektromotor s varidtorem posouvaciho pasu, 4 — stiil, 5 — kozené
protihlukové tfasné, 6 — protihlukova kapotdZ, 7 - pfitlacnd skfifi, § — pfitla¢ny valec, 9 - pi-
.ové kotouce, 10 — pfitlacné kladky, 77 — odsdvaci hrdlo, 72 — posouvaci ryhovany valec, 13 —
norni a spodni zachyty, /4 — volnobéZny valecek
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Obr. 13. Hydraulickd ramenovd
zkracovaci pila typ KPH-A

A - schéma stroje, B — celkovy po-
hled na stroj;

1 - vozik, 2 - hydraulicky valec,

3 — rameno, 4 — elektromotor,
5 - pilovy kotout, 6 - stolovy
Cek, 7 — fezany materidl, 8 — zardz-
Ka, 9 - vodici pravitko, 10 - sloup
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Obr. 77. Univerzilni pésov pila
A~ Kinematické schéma: - napinac pésovnice, 2 - koletko vahadla pro naklinén

psovnice, 3 - suport, 4 - pruina pro viikové pestaveni suportu, 5 — pilovy pés,
6~ voditka, 7 - obribéng materidl, & - stil, 9 ~ hnaci pisovice, 10, 12~ Femenice.
11~ Klinové femeny, 13  elektromotor





